
 ��� ه�
	�  ا��
	� وا����
 

ا���� ���� ا����ز ا��
د أ
	 ا����ز م��
  ا

 ا����ن
1 PC Computer P4 25 ة
� ����( ا�%$	 �$��
م �)'&� ا�%$	 �# أو�! ا�! را��� ج
2 PC Computer P4 26 �(
+�� � ����( ا�%$	 �$��
م �)'&� ا�%$	 �# أو�! ا�! را��
3 PC Computer P4 20 

ة ج� ����( ا�%$	 �$��
م �)'&� ا�%$	 �# أو�! ا�! را��� اج
4 Computer P3  10 �(
+�� �� ����( ا�%$	 �$��
م 3ج2اء ا����رب �)'&� ا�
را
�ت ا��'
5 HP iPAC pocket PC 1 ة
� ����( ا�%$	 �$��
م �)'&� ا�
را
�ت ا��'�� ج
6 Server 1 ة
� ����( ا�%$	 �$��
م �)'&� ا�%$	 �# أو�! ا�! را��� ج
7 Server 1 �(
 ����( ا�%$	  ��+
8 UPS 1 ة
� ����( ا�%$	 ���<= �>�آ( ا:%)�ع ا����ر ا���2��8! ا���7ج6 ج
9 Stabilizer 3 ة
� ����( ا�%$	 �@&��ت ج�
 ج
10 PLC 2 ة
� ����( ا�%$	 �$��
م 3ج2اء ا����رب �)'&� ا�%$	 ج
11 Oscilloscope 3 ة
� ����( ا�%$	 �$��
م 3ج2اء ا����رب �)'&� ا�%$	 ج
12 DC Power supply 9 ة
� ����( ا�%$	 �$��
م 3ج2اء ا����رب �)'&� ا�%$	  ج
13 Analog and digital servo 

Fundamental trainer 

ة 2��  ج
اج��A2وا� �� ��2آIى���( ا���D	 ا ا��
ری= F'! �&�دئ ا���D	 ا�C! ا����ث'

14 Process control Simulator 1 ة
��  ج
اج��A2وا� �� ���( ا���D	 ا��2آIى ا��
ری= F'! �&�دئ ا���D	 ا�C! ا����ث'
15 Process Control Trainer 1 ة
�� وا�@��@�  ج
اج� ���( ا���D	 ا��2آIى ا�$<+ات ا�@�:
16 Elevator PLC system 1 ة
��ا��
ری= F'! �&�دئ ا���D	 ا�C!    ج
اج��A2ى وا�Iا��2آ 	�Dا�� )��� 
17 Conveyor belt PLC system 1 ة
��  ج
اج��A2وا�  !�Cا 	�Dدئ ا���&� !'F =ری
 ���( ا���D	 ا��2آIى ا��
18 Traffic signal PLC system 1 ة
� ���( ا���D	 ا��2آIى ا�$<� ا�2ا���  ج
اج

 

 


